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NITROUS1: 3A kapcsolhaté kimenet

NITROUSZ2: 3A kapcsolhaté kimenet

GYUJTAS GND: Injector és Gyujtas test,
mindkett6t be kell kdtni
min 1.5 mm-es kabellel

IG-OUT12: gyujtas kimenet 12 (opcionalis)

INJ-12: injector kimenet 12 (opcionalis)

VVT: 5A kapcsolhaté kimenet

IG-OUT11: gyujtas kimenet 11 (opcionalis)

INJ-11: injector kimenet 11 (opcionalis)

IG-OUT10: gyujtas kimenet 10 (opcionalis)

INJ-10: injector kimenet 10 (opcionalis)

IG-OUT9: gyujtas kimenet 9 (opcionalis)

INJ-9: injector kimenet 9 (opcionalis)

IG-OUT8: gyujtas kimenet 8

INJ-8: injector kimenet 8

IG-OUTY7: gyujtas kimenet 7

INJ-7: injector kimenet 7

+12V : tapfesziltség az aksirol
GND: test

VREF: referencia feszulltség (+5V) szenzorokhoz

SENSOR GND: szenzor test

GYUJTAS GND: Injector és Gyuijtas test,
mindkett6t be kell kétni
min 1.5 mm-es kabellel

INJ-1: injector kimenet 1

INJ-2: injector kimenet 2

TACHO (MS3X): 3A-es kimenet

IDLE (MS3X): 3A-es kimenet

VR1+ : Fétengely VR szenzor +

VR1-/HALL1 : Fétengely VR szenzor - / Hall 1

VR2+ : Veztengely VR szenzor +

VR2- /HALLZ2 : Veztengely VR szenzor - / Hall 2

IG-OUT6: gyujtas kimenet 6

IG-OUT5: gyujtas kimenet 5

IG-OUT2: gyujtas kimenet 2

IG-OUT3: gyujtas kimenet 3

X5/JS3: 1éptetdmotoros alapjarati szelep (opcionalis) ) ot L
X4/JS2: |éptetdbmotoros alapjarati szelep (opcionalis) IG-OUT4 (J,S“)' gyujtas kimenet 4
X2/JS0: Iéptetdmotoros alapjarati szelep (opcionalis) ~(kapcsolhato kimenet 5A)

(

X3/JS1: Iéptetdmotoros alapjarati szelep (opcionalis) INJ-3: injector kimenet 3

FLEX: Flex-fuel bemenet

FLYBACK +12V: +12 volt a flyback aramkérnek
BOOST: 5A kapcsolhato kimenet
SPARE12/EGT-: tartalék / EGT szenzor -
SPARE11/EGT+: tartalék / EGT szenzor +
KNOCK?1: kopogasszenzor bemenet 1
KNOCK2: kopogasszenzor bemenet 2

PT_4: digitalis bemenet

EGO2: anal6ég bemenet

DATALOG-IN: digitalis bemenet

SPARE_ADC: anal6g bemenet

EXT_MAP: analég bemenet

CAN_L OUT: Can Bus Low

CAN_H_OUT: Can Bus high

VR3+ : Veztengely 2 VR szenzor +

VR3-/ HALL1 : Veztengely 2 VR szenzor - / Hall 1
VR4+ : Veztengely 3 VR szenzor +

VR4- /HALLZ2 : Veztengely 3 VR szenzor -/ Hall 2
Inj bank 1 : 3A kapcsolhaté kimenet

Inj bank 2 : 3A kapcsolhat6 kimenet

INJ-4: injector kimenet 4

LAUNCH_C : rajtprogram gomb
TABLE_SW: programvalto kapcsolé bemenet
TACHO: Fordulatszamméré kimenet
INJ-5: injector kimenet 5

INJ-6: injector kimenet 6

IAC1KI: 0.3A kimenet

IAC2KI: 0.3A kimenet

FUEL PUMP: benzinpumpa relé kimenet
O2: Lambda szonda bemenet

IAT/MAT: levegbhémérséglet szenzor
CLT: vizhébmeérséglet szenzor

TPS: folytoszelep-poti bemenet
IG-OUT1: gyujtas kimenet 1

FIDLE: alapjarati szelep



HALL szenzor:

PWR -=—— 12V or 5V power to sensor

vkl il = / Signal —— VR- on Microsquirt
==E Ground
P E % Shield — & Sensor ground at
Screened Microsquirt
cable - if used No connection to VR+ on Microsquirt

HALL pull-up resistors inside the box

VR szenzor:

VR sensor

AN oy VR+ —— VR- on Microsquirt

w—— VR-  —— VR+ on Microsquirt
¥ - \ _\_L\

Screened Shied ¥ Sensor ground at
cable Microsquirt

Steel teeth

Some installs may find it necessary to install a "shunt" resistor between VR+ and VR- to reduce the signal
voltage at higher RPMs. A 1/4W resistor is sufficient and values in the range of 1k to 10k.
10k is recommended for 60-2 wheels.

‘Shunt' resistor

P ~ i;wiring
arness
Microsquirt /%@
= Sensor
GND



