1A: INJ-1

1B: INJ-2

1C: INJ3

1D: INJ4

1E: EGT2 +
1F: SPARE1
1G: SPARE2
1H: SPARE3
1J: VR2-

1K: VR1-

1L: 1IG-OUT3
1M: 1G-OUT4
2A: TABLE_SW
2B: LAUNCH_C
2C: TPS

2D: CLT

2F: MAT

OF: EGT2 -
2G: SPARE4
2H: MAP

2J: VR2+

2K: VR1+

oL: +12 VOLT

3A: WBO_PIROS

3B: WBO_SARGA
3C: WBO_FEKETE

3D: WBO_ZOLD

+12V : tapfesziltség az aksirol

GND: test

VREF: referencia feszlltség (+5V) szenzorokhoz
GND: test, mindkett6t be kell kotni

INJ-1: injector kimenet 1

3E: 1G-OUTS6 (opcionalis) INJ-2: injector kimenet 2
3F: IG-OUTS5 (opcionalis) INJ-3: injector kimenet 3

3G: CAN LOW
3H: CAN HIGH
3J: EGT1 +

3K: EGT1-

3L: 1G-OUT2
3M: IG-OUT1
4A; VREF

4B: TX (DB9-2)
4C: RX (DB9-3)

4D: TACHO_OUT

4E: FIDLE

4F: FUEL PUMP
4G: X3

4H: X4

4J: X2

4K: X5

4L: GND

2M: WBO_FEHER 4M: GND

2 - TX (4B)
3 - RX (4C)

- -

5 - GND (4L-4M)
9 - VREF (4A)

INJ-4: injector kimenet 4

TACHO (MS3X): 3A-es kimenet

IDLE (MS3X): 3A-es kimenet

VR1+ : Fétengely VR szenzor +

VR1-/HALL1 : Fétengely VR szenzor - / Hall 1

VR2+ : Veztengely VR szenzor +

VR2- /HALL2 : Veztengely VR szenzor - / Hall 2

IG-OUTG6: gyujtas kimenet 6 (csak logikai szintl lehet!)

IG-OUT5: gyujtas kimenet 5 (csak logikai szint( lehet!)

IG-OUT1: gyujtas kimenet 1

IG-OUT2: gyujtas kimenet 2

IG-OUT3: gyujtas kimenet 3 (kapcsolhato kimenet 5A)

IG-OUT4 (JS11): gyujtas kimenet 4(kapcsolhatd kimenet 5A)

LAUNCH_C : rajtprogram gomb

TABLE_SW: programvalt6é kapcsolé bemenet

TACHO: Fordulatszammeéré kimenet

X2: Léptetdbmotoros alapjarati meghaijtoé (opcionalis)

X3 (IAC1KI): Léptetébmotoros alapjarati meghajté (opcionalis) /
0.3A kapcsolhaté kimenet

X4: Léptetébmotoros alapjarati meghaijtd (opcionalis)

X5 (IAC2KI): Léptetémotoros alapjarati meghaijté (opcionalis) /
0.3A kapcsolhaté kimenet

FUEL PUMP: benzinpumpa relé kimenet

MAT: levegbhémeérséglet szenzor

CLT: vizhédmérséglet szenzor

TPS: folytdszelep-poti bemenet

FIDLE: alapjarati szelep (pwm)

EGTx +: EGT szenzor pozitiv laba (opcionalis)

EGTx -: EGT szenzor negativ laba (opcionalis)

SPAREX: Tartalék lab

MAP: Szivocs6-nyomas szenzor bemenet

WBO_xxx: Bosch LSU 4.9 lambda szonda vezetékei

CAN_LOW, CAN_HIGH: CAN BUS vezetékei

RX, TX: Rs232 soros port vezetékei

BRI, ~ARIR

Y.

+0.4
(24) 42,07




HALL szenzor:

PWR -=—— 12V or 5V power to sensor

vkl il = / Signal —— VR- on Microsquirt
==E Ground
P E % Shield — & Sensor ground at
Screened Microsquirt
cable - if used No connection to VR+ on Microsquirt

HALL pull-up resistors inside the box

VR szenzor:

VR sensor

AN oy VR+ —— VR- on Microsquirt

w—— VR-  —— VR+ on Microsquirt
¥ - \ _\_L\

Screened Shied ¥ Sensor ground at
cable Microsquirt

Steel teeth

Some installs may find it necessary to install a "shunt" resistor between VR+ and VR- to reduce the signal
voltage at higher RPMs. A 1/4W resistor is sufficient and values in the range of 1k to 10k.
10k is recommended for 60-2 wheels.

‘Shunt' resistor

P ~ i;wiring
arness
Microsquirt /%@
= Sensor
GND



